arkusze.pl

Wiece) arkuszy znajdziesz na stronie

:::kaci: Organizacja robot zwigzanych z regulacjq ciekéw naturalnych oraz budows urzadzen wodnych Pobrano z arkusze24.p|
i B31
i 01

rodamsza B.31-01-01_zo

El ty podlegajas ie/kryteria oceny

Lp. |- wartosé wynkajaea 2 przyjecia kubatury rezplantowania urabku po admulaniu = abjeladel urabku wydabylegn 2 admulania rzeki {adeinka 1600 m)
- wartosé wynkajaca z przyjecia kubatury rezplantowania urabku po admulaniu = objelosci urobku wydobylege 2 odmulenia po adliczeniu 90 m° na zasypanie wynwy skampy

R Rezultat 1: llosci robot ErzswidzianEh do kanrlania - Tabela 1
3 W kolumnie llos¢ wpisane:
R.1.1 |DHugosé odeinka rzeki przewidziana do odmulenia - 1600

R.1.2 |Kubatura mzplantowania urobku po odmuleniu - 1920° lub 1830°
R.1.3 |Pole powierzchni zagospodarowania urobku pe cdmuleniu - 9600" lub 9150°

R.1.4 |Pole powierzchni skarp rzeki do wykoszenia i wygrabienia porostow - 11200
R.1.5 |Kubatura umocnien budowlami siatkowo-kamiennymi (gabionami) - 592,5

R.1.6 |DHugosc umocnien wyk ych z opaskip |z kiszkifaszynowe] - 3200

R.1.7  |Kubatura wyrwy w skarpie rzeki przewidzianej do zasypania - 90

R.1.B |liosc zatorow i wiatrolomow zalegajacych w korycie rzeki - 38 lub wpisane 20i 18
Rezultat 2: Przedmiar robot w kolejnosci ich wykonania - Tabela 3
‘W kolumnie llos¢ wpisane:

R.2Z1 |Lp. 1 - 11200 lub ilo£c robot wpisana przez Zzdajacego w poz. 4 w Tabeli 1

R22 |Lp. 2 - 11200 |lub ilo$¢ robot wpisana przez zdajacego w poz. 4 w Tabeli 1

R23 |p.3-20

R24 |lp. 4 -18

R.25 |Lp. 5 - 1600 lubiloSc robot wpisana przez zdajacego w poz. 1 w Tabeli 1

R.26 |Lp. 6ilp.7-1920" lub 1830° lub ilos¢ robot wpisana przez zdajgcego w poz. 2 w Tabeli 1

R27 |Lp. B - 3200 lubiloSc robot wpisana przez zdajacego w poz. 6 w Tabeli 1

R.28 |lp. 9 - 5925 lubilosc robot wpisana przez zdajacego w poz. 5 w Tabeli 1

R.29 |Lp. 10 - 0,96 lub 0,915° lub ilose robot (przeli na ha) wpi przez zdaj o w poz. 3w Tabali 1

R.2

R.210 |Lp. 11 - 90 lub ilosc mbot wpisana przez zdajacego w poz. 7 w Tabeli 1

Rezultat 3: llosci materialow do wbudowania - Tabela 4

R3 W kolumnie llos¢ wpisane (w R.3.1 + R.3.6, R.3.9 i R.3.10 z dokadnoscia do drugiego miejsca po przecinku lub wigksza,
w R.3.7i R .3.8 z dokdadnoscia do 1 szt. lub wighsza):

darnina - 2496,00

lub ilos¢ wynikajaca z dziatania: 0,78 x iloS¢ robot wpisana przez zdajgcego w poz. B w Tabeli 3

deskiiglaste obrzynane gr. 19+25 mm- 0,77

lub ilos¢ wynikajaca z dristania: 0,0013 x ilos¢ robdt wpisana przez zdaj w poz. 9 w Tabeli 3

Rgg [orutstalowy okragl ocynkowany- 42088

lub ilos¢ wynikajaca z dziatania: 0,71 x iloS¢ obot wpisana przez
gwozdzie budowlane - 35,55

lub iloS¢ wynikajaca z dziatania: 0,06 x ilos¢ obot
kamien famany do cbiektow ingynierskich - 616,20

R34

R32

gow poz. 9w Tabeli 3

R34

isana przez zdajacego w 9w Tabeli 3

R.35 lub iloS¢ wynikajaca z dziatania: 1,04 x iloS¢ mbot wpisana przez zdajgcego w poz. 9 w Tabeli 3
R38 kiszkiz faszyny - 6528,00
7 Jubilosé wynikajaca z dziatania: 2,04 x ilosc mbot wpisana przez zdajacego w poz. 8w Tabeli 3
kolki faszynowe Srednica 46 cm - 534 i kolki faszynowe srednica 10+12 cm - 1233
RAT lub ilos¢ wynikajaca z dziatan: 0,9 (dla @ 4+6 cm) x iloSc robot wpisana przez zdajgcego w poz. 9 w Tabeli 3
i 2,08 (dla @10+12 cm) x ilosc robot wpisana przez zdajgcego w poz. 9 w Tabeli 3
Dopuszeza sig wpisanie sumaryczng) insci kotkdw & 4+6 om i kotkdw 81012 cm
R28 kolki faszynowe Srednica 6+8 cm - 9920
T Jubilosé wynikajaca z dziglania: 3,1 x ilosc robot wpisana przez zdajacego w poz. B w Tabeli 3
Rag [Omezsakistalows 3M800 _ .
lub ilosc wynikajaca z dziatania: 5,6 x ilosc robot wpisana przez zdajacego w poz. 9 w Tabeli 3
R3AD nasiona traw - 96,00 lub 91,50°
lub ilosc wynikajaca z dziatania: 100 x ilosc robot wpisana przez zdajacego w poz. 10 w Tabeli 3
1 Rezultat 4: Makiady robocizny i sprzetu - Tabela 5

W kolumnie llosé wpisane (w R.4.1 + R.4.10 z dokladnoscia do drugiego miejsca po przecinku lub wigksza):
robocizna - 6459,07 lub 6458,97°

lub ilos¢ wynikajaca z sumy ilpczyndw: noma z Tabeli 2 x ilosc robot wpisana przez zdajacego w Tabeli 3
brona - 2,34 lub 2,23°

lub ilos¢ wynikajaca 7 dristania: 2,44 x ilos¢ mbot wpisana przez zdajacego w poz. 10w Tabeli 3

R4g |ciaanik kokowy - 18,34 lub 17,48°

7 ubilosc wynikajaca z dziatania: 19,1 x ilos¢ mbot wpisana przez zdajacego w poz. 10 w Tabeli 3
koparko-odmularka 0,08+0,12 m° - 104,96

lub ilosc wynikajaca z dziatania: 0,0656 x ilosc robot wpisana przez zdajacego w poz. 5 w Tabeli 3

R4s5 |Pugdoork- 11,62 lub 11,07°

7 ubilosc wynikajaca z dziatania: 12,1 x ilos¢ mbot wpisana przez zdajacego w poz. 10 w Tabeli 3

R.46 |pila motorowa tancuchowa - 12,20

siewnik do nasion - 0,80 lub 0,76%

lub ilos¢ wynikajaca z dziatania: 0,83 x ilo$¢ robot wpisana przez zdajgcego w poz. 10w Tabeli 3
spycharka gasienicowa 55 kW (75 KM) - 55,87 ' lub 53,257

R.48 |ubilosc wynikajaca z dziatania: 0,026 x ilosc robot wpisana przez zdajacego w poz. 6 w Tabeli 3

+ 10,0031 x iloS¢ robGt wpisana przez zdajgcego w poz. 7w Tabeli 3

A48 ubijak spalinowy 200 kg - 6,34
© " |lubilosc wynikajaca z dziatania: 0,0704 x iloS¢ robot wpisana przez zdaj w poz. 11 w Tabeli 3

walec ciagniony gladki - 3,65' lub 3,48°
lub ilosc¢ wynikajaca z dziatania: 3.8 x ilosc robot wpisana przez zdajacego w poz. 10 w Tabeli 3

Rezultat 5: Koszty robocizny, materialow i sprzetu orazich p towy udziatu w catkowitym koszcie robdt - Tabela 7
W kolumnie Wartos ¢, zi wpisane (dopuszczainy bigd +5% od oczekiwanej wartosci):

R.51 |Robocizna - 91977,19' lub 91 975,78°

R.52 |Materialy - 199 339,84" Ilub 199 265,59°

R53 |Spret- 1376357 b 13 49647

‘W kolumnie Udzial % w catkow itym koszcie robot wpisane (z dokladnoscig do 1% lub wigksza):

R.54 |Robocizna - wartosc wynikajaca z ilorazu wartosci kosztow robocizny i wartosci kosztow razem uzyskanych przez zdajacego

R.41

R42

R.44

RA47

R.4.10

RS

R.55 |Materialy - wartosc wynikajaca z lorazu wartosci kosztow materiatow | wartosci kosztow razem uzyskanych przez zdajacego

R.56 |Sprzet- warosc wynikajaca z ilorazu wartosci kosztow sprzetu | wartosci kosztow razem uzyskanych przez zdajacego




