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fjj}'ﬁacji_. Organizacja robét zwigzanych z budowa i utrzymaniem drég kolejowych
Oznaczenie
kwalifikacii: B'28
Numer zadania: ()1
Kodarkusza:  B.28-01-16.01
Lp. Elementy podlegajgce ocenie/kryteria oceny
R Rezultat 1: Wykaz robot prowadzacych do naprawy nawierzchni z uwzglednieniem
’ potrzebnych maszyn, urzadzen i narzedzi.
| Zapisane:
R.1.1 przygotowanie miejsca robot, osygnalizowanie, zamknigcie toru /—
usuniecie podsypki z okienka wzdtuz catego podktadu na gtebokosc¢ okoto 3 cm ponizej krawedzi
R.1.2 podstawy, usunigcie podsypki od czota i przygotowanie miejsca do wyciagniecia podkiadulub ogdlnie:
wykonanie korytowania wymienianych podktadow / widly
R.1.3  |calkowite wykrecenie wkretow i ewentualne poluzowanie srub stopowych i czesciowe wykrecenie
wkretéw na dwoch sasiednich podkiadach / klucze sztorcowe lub zakretarka spalinowa
R1.4 zatozenie podnosnikow pod kazdy tok szynowy i jednoczesne podniesienie szyn na wysokosc do 2 cm
o / podnosniki torowe
R.1.5  |wyciggniecie podktadu i wyréwnanie podsypki / kleszcze do podkiadéw, widty
RA6 wcilagniecie nowego podktadu i ufozenie go na wyréwnanej podsypce / kleszcze do podktadéw, dragi
“ stalowe
opuszczenie podniesionych szyn i przymocowanie ich do podktadu z zachowaniem wlasciwej
RA.7 szerokosci toru / podnosniki torowe, wiertarka do podktaddw, klucze lub zakretarka spalinowa,
toromierz uniwersalny
RA18 podsypanie podsypki i wstepne podbicie podkiadu na diugosci po 40 cm z kazdej strony obu tokéw
“ szyn i_oprofilowanie podsypki / widty, podbijaki reczne lub podbijak spalinowy
R1.9 po wymianie wszystkich podktadéw (100 szt.) regulacja toru w planie i profilu / automatyczna
o podbijarka torowa
R.1.10 uporzqdkowame miejsca robot zdjecie osygnalizowania, otwarcie toru
R.2 Rezultat 2: Zestawienie ilosciowe niezbednych materialow nawierzchniowych
R2.1__ |podkiady drewniane — 100 sztuk
R.2.2  |podkiadki zebrowe — 200 sztuk
R.2.3 |wkrety do podkfadoéw drewnianych — 800 sztuk
R.2.4 przekiadki podszynowe — 200 sztuk
R.2.5 sruby stopowe z nakretkg — 400 sztuk
R.2.6  |ftapki — 400 sztuk
R.2.7 |pierscienie sprezyste 2-zwojowe lub podwojne — 400 sztuk
R.2.8 [smar do wkretdw i Srub stopowych
R.3 Rezultat 3: Opis elementow przytwierdzenia typu K szyny 49E1 (S49) do podkiadu drewnianego
| R.3.1_ |cyfra 1 - szyna
R.3.2 |cyfra 2 - Sruba stopowa z nakretka
R.3.3  |cyfra 3 - podwdjny pierscien sprezysty
R.3.4 |cyfra 4 - tapka
R.3.5 |cyfra 5 - podkiadka zebrowa
R.3.6 |cyfra 6 - przekladka podszynowa
R.3.7 cyfra 7 - wkret
R.3.8 cyfra 8 - podktad
R.4 Rezultat 4: Szkic osygnalizowania miejsca robét
R4.1 na szkicu umieszczono symbol tarczy zatrzymania D1 i tarczy ostrzegawczej DO
R.4.2 |tarcza D1 w odleglosci 50 m od miejsca robdt
R.4.3 tarcza DO ustawiona przed D1 w odlegtosci drogi hamowania powiekszonegj o 200 m
R.4.4 |tarcze D1 i DO umieszczone po prawej stronie toru
R.4.5 |tarcze umieszczone z obu kierunkow ruchu przed i za miejscem robot
R4.6 |tarcze D1 umieszczone na obydwdch stacjach ustawiono na osi toru poza ostatnim rozjazdem
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